MECHANICAL GRAPPLE

PINZA MOVIMENTATRICE MECCANICA
GRAPPIN MECANIQUE
PINZA DE MANIPULACCION
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(1) Optimum excavator-equipment combination
RG 001 I:I:I:l RG 022 I:I:I:l Accoppiamento escavatore-attrezzatura ottimale
15 3 30 40 Couplage pelle-équipement optimal
2.8 6,5 38 52 Acoplamiento excavadora-implemento optimal
RG 002 I:l:l:l RG 025 I:l:l:l Optimale Bagger-Ausristung Kombination
3 6 40 50 (2) Possible excavator-equipment combination
Accoppiamento escavatore-attrezzatura possibile
5.5 9.5 47 62 Couplage pelle-équipement possible
RG 004 I:I:I:I RG 030 D:I:I Acoplamiento excavadora-implemento posible
6 9 50 60 Maégliche Bagger-Ausristung Kombination
8,5 13
rReoos [T ] RG 045
9 12
il 17
reol0 [T RG 050
12 16
5 23
reo14 [T ] RG 065
16 22
20 28
rReote [T ] RG 110
22 27
25 32
reoig [T ]
27 30

Manufacturing
. letwor}
SolidWorks o

HARDOX"*

WEAR PLATE

RG 001 RG002 RG004 RG008 RGOI0 RGO14 RGO16 RGO18 RG 022 RG 025 RGO030 RG 045 RG 050 RG 065 RG110
ka. =0 ~140 -280 ~580 ~780 -1200 ~1600 ~1770 ~2280 ~2900 ~3200 ~4200 -~4500 -6300 ~11000

mm. 250 320 430 490 560 750 760 770 770 800 800 950 1000 1020 1400

mm. 350 550 720 820 850 1110 1150 1180 1200 1300 1350 1500 1520 1550 2000

o> e

mm. ~1000 -~1400 -1700 -~2100 ~2500 -~2600 ~2700 ~2800 -2900 -3000 -~3500 -3600 -~4000 ~4500 -~5000
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